Instrukcja obstugi odbiornika RE432SP

I. Informacje ogdlne
System zdalnego sterowania SPACE to grupa urzadzen elektronicznych, opartych na mikrokontrolerach, o

niespotykanych dotad, w innych urzadzeniach tego typu, mozliwosciach funkcjonalnych.

W sktad systemu wchodzg odbiorniki i nadajniki radiowe, w tym odbiornik RE432SP, ktéremu poswigcona jest
niniejsza instrukcja.

Podstawowym zastosowaniem systemu SPACE jest sterowanie napedami lub sterownikami napedéw rolet i bram, a
takze oswietleniem (poprzez dodatkowy element wykonawczy), systemami alarmowymi (bezposrednie podigczenie do
linii alarmowych lub do samej centralki) oraz bezposrednie sterowanie elektrozaczepem (domofony, bramofony, itp.).
System jest bardzo elastyczny, mozliwosci jego zastosowania sg bardzo szerokie i zalezg gtéwnie od potrzeb i
pomystowosci uzytkownika. Odbiornik radiowy RE432SP dzieki zastosowaniu komponentéw elektronicznych najwyzszej
klasy, odznacza sie wysoka niezawodnoscig, a przy tym jest urzadzeniem uniwersalnym o wszechstronnych
zastosowaniach. Pomimo swej prostoty, czynigcej odbiornik RE432SP niezawodnym i tanim, integruje on w sobie wiele
ciekawych i przydatnych funkcji, kwalifikujgcych go do wyrafinowanych zastosowan, a przy tym posiada prosty w
uzytkowaniu interfejs programowania.
Il. Parametry odbiornika RE432SP

e Kod dynamicznie zmienny Keeloq®, dajacy najwyzszej klasy zabezpieczenie;
® Czestotliwosé pracy: 433,92 MHz;
® Pamiec¢ odbiornika miesci w sobie 17 pilotéw z serii SPACE;

e Dwa odseparowane, przekaznikowe wyjscia odbiornika typu NO, pracujgce w trybie mono lub bistabilnym;
dopuszczalne obcigzenie kazdego wyjscia 1A/24V AC lub DC;

® Czas podtrzymania wyjscia w trybie monostabilnym: 0,5 sekundy oraz od 1 sekundy do 127 sekund (z

rozdzielczoscig 1 sekundy) i od 1 minuty do 127 minut (z rozdzielczoscig 1 minuty), w trybie bistabilnym pamie¢
stanu po okresowym zaniku zasilania;

® Mozliwos¢ prostego wpisywania pilotow, bez koniecznoéci uzywania przyciskéw odbiornika;
® Petna dowolnos¢ w przypisywaniu wyj$¢ odbiornika do przyciskéw pilota;

e Odbiornik w obudowie plastikowej, z listwa do przykrecenia przewoddw;

® Zaciski do przytaczenia przewodu koncentrycznego, w celu dotaczenia anteny zewnetrznej;
® Zasilanie odbiornika 24V AC/DC;

e Maksymalny pobér pragdu 65mA (przy zatgczonych dwoch kanatach);

® Temperatura pracy odbiornika od -25°C do +80°C;

e Gabaryty: w obudowie - dtugos¢ 118mm, szeroko$¢ 55mm, wysokos¢ 27,5mm;

lll. Obstuga odbiornika RE432SP
1. Tryb pracy (zwora JP1 w poz. Normal, patrz rys.1)

W czasie pracy dioda statusowa ST swieci na czerwono. Zataczenie kanatu powoduje
zaswiecenie odpowiedniej diody sygnalizujacej dany kanat (C1 lub C2) oraz mrugniecie diody
statusowej (1-krotne przy wigczeniu, 2-krotne przy wytaczeniu kanatu).

2. Tryb programowania (zwora JP1 w poz. Program)

Aby umozliwi¢ programowanie odbiornika, nalezy ustawi¢ zwore JP1 w pozyciji
‘program’ (rys.1). W tryb programowania wchodzi sie poprzez nacisniecie przycisku ‘A’
odbiornika. Dioda statusowa ST zacznie powoli pulsowa¢ na zielono. Diody sygnalizujgce
kanaty C1i C2 bedg wygaszone.
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2.1 Wpisywanie pilota

a) Znajdujac sie w trybie programowania, nacisng¢ trzy razy dowolny przycisk pilota, ktéry ma
zostac wpisany. Po kazdym nacisnieciu przycisku pilota, dioda statusowa bedzie pulsowac
szybciej, po trzecim nacisnieciu przycisku wpisywanego pilota, dioda statusowa zaswieci
Swiatlem cigglym (zielonym) i jednoczesnie bedg pulsowaty diody sygnalizujace kanaty C1 i
C2;

b) Wprowadzony kod pilota nalezy zatwierdzi¢, naciskajac przycisk ‘A’, co zostanie
zasygnalizowane chwilowym, szybkim pulsowaniem diody statusowej (zielono/czerwono).
Pilot zostanie dopisany ze standardowag konfiguracjg przyciskéw (przycisk 1 steruje
kanatem C1, przycisk 2 steruje kanatem C2). Nastgpi automatyczne wyjscie z trybu

programowania (dioda statusowa ST bedzie $wieci¢ na czerwono). Rys.1 Odbiornik
. RE432SP z
Uwagi objasnieniem
o Nacisniecie przycisku ‘B’, w kazdej chwili pozwala na rezygnacje z wprowadzonych zmiani ustawienia zwory JP1
wyjécie z trybu programowania. program /normal.

ePo zakonczeniu programowania odbiornika, nalezy pamieta¢ o przestawieniu zwory
JP1 w pozycje ‘Normal’, (rys.1). o



2.2 Proste wpisywanie pilota

Jest to bardzo uzyteczna funkcja, pozwalajgca na dopisywanie nowych pilotéw, bez koniecznosci fizycznego
dostepu do odbiornika. Warunkiem powodzenia jest konieczno$é znajdowania sie w zasiegu radiowym odbiornika
oraz posiadanie wczes$niej wpisanego pilota.

a) Nacisnac i przytrzymac przez ok. 15 sek. dowolny przycisk wczesniej wpisanego pilota;
b) W czasie nie dtuzszym niz 3 sek. od puszczenia przycisku pilota, nacisnaé i przytrzymac przez ok. 15 sek.

dowolny przycisk pilota, ktéry ma zosta¢ dopisany.

STARY NOwy
Uwagi @ @
o Aby mozliwe bylto skorzystanie z funkcji Oéo Oéo
‘prostego wpisywania pilota’ nalezy upewni¢ sie, "PRsERWY = czas
ze wylaczona jest ‘blokada prostego wpisywania - ® ® *—>

pilotow’ (pkt.2.5);

® Nowy pilot zostanie wpisany z takg konfiguracjg
przyciskéw, jaka istniata we wczesniej wpisanym
pilocie, uzytym w tej procedurze.
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Rys.2 Proste wpisywanie pilota.

2.3 Edytowanie przyciskow pilota

Aby edytowaé przyporzadkowanie kanatéw odbiornika do przyciskéw pilota, nalezy
wykonac ponizszg procedure, oddzielnie dla kazdego przycisku pilota. W tej
procedurze, swiecenie diody C1 lub C2 oznacza przypisanie kanatu C1 lub C2 do
edytowanego przycisku, natomiast pulsowanie diody C1 lub C2 oznacza brak takiego
przypisania.

a) Znajdujac sie w trybie programowania, nacisna¢ trzy razy przycisk pilota, ktéry ma by¢
edytowany (rys.3.H). Po kazdym nacisnieciu przycisku pilota, dioda statusowa bedzie
pulsowac szybciej, po trzecim nacisnieciu przycisku pilota, dioda statusowa zaswieci
Swiattem ciggtym (zielonym) i jednoczes$nie wyswietlone zostang przyporzadkowania
kanatéw C1 i C2 do edytowanego przycisku pilota;

b) Aby rozpocza¢ edycje, nalezy nacisnaé przycisk ‘A’ odbiornika (rys.3.B). Zostanie
wyswietlony status kanatu C1;

c) Aby zmienic¢ status kanatu (przyporzadkowac lub usuna¢ przyporzadkowanie), nalezy
nacisng¢ przycisk ‘A’ odbiornika (rys.3H ). Status kanatu bedzie sie zmieniat na
przeciwny, po kazdym nacisnieciu przycisku ‘A’ odbiornika;

d) Kazdorazowe nacisniecie przycisku edytowanego pilota (rys.3.H), spowoduje przejscie
do edycji statusu nastepnego kanatu (C2-C1-C2-itd.);

e) Po dokonaniu odpowiednich zmian, nalezy je zatwierdzi¢, naciskajac i przytrzymujac
przycisk ‘A’ odbiornika (rys.3.H). Dioda statusowa ST zapulsuje (zielono/czerwono)
sygnalizujgc zapisanie ustawien oraz nastgpi wyjscie do poziomu menu, w ktérym
wyswietlone sg stany przypisania obydwu kanatéw do edytowanego przycisku pilota;

f) W celu wyjscia z trybu programowania, nacisna¢ przycisk ‘B’ odbiornika.

Uwagi

o W kazdej chwili mozliwe jest wycofanie sie z wprowadzanych zmian, poprzez nacisniecie
przycisku ‘B’ odbiornika;

¢ Przycisk pilota deklaruje sie do edycji poprzez jego trzykrotne wcisniecie na poczatku
procedury;

¢ Po zakonczeniu programowania odbiornika, nalezy pamieta¢ o przestawieniu zwory
JP1 w pozycje ‘Normal’, (rys.1).

2.4 Usuwanie pojedynczego pilota
W przypadku posiadania pilota, ktéry nie ma by¢ juz .
uzywany, istnieje mozliwo$é jego wykasowania z systemu, Tyb programowania I

zachowujac wpisane pozostate piloty. Y
3 X

Usuwany pilot

a) Bedac w trybie programowania, nacisng¢ trzykrotnie dowolny
przycisk pilota, ktéry ma zosta¢ wykasowany (rys.4 H);

b) Nastepnie nacisna¢ jednoczesnie przyciski ‘A’ i ‘B’ odbiornika
(rys.4B) i przytrzymac je przez ok. 5 sek. (dioda statusowa
bedzie pulsowata w dwdéch kolorach, nastepnie zaswieci na
czerwono - pilot usuniety).

Uwagi

® Po usunieciu pilota z pamieci odbiornika, nastgpi automatyczne
wyjécie z trybu programowania;

e Jezeli w ciggu 5 sek. ktorys z przyciskow odbiornika zostanie
chociaz na chwile puszczony, usunigcie pilota z systemu nie
zostanie zrealizowane i nastapi wyjscie z trybu programowania;

®Po zakonczeniu programowania odbiornika, nalezy pamieta¢ o
przestawieniu zwory JP1 w %ycje ‘Normal’, (rys.1).

Wecisna¢ na ok. 5 sek.

Rys.4 Usuwanie pilota.
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2.5 Blokada funkcji prostego wpisywania pilotow

Pomimo ogromnej wygody, jakg niesie ze soba funkcja prostego wpisywania
pilotéw, nalezy zdawac sobie sprawe z tego, iz drastycznie obniza ona stopien
bezpieczenstwa systemu. Osoba trzecia, bedac chwilowo w posiadaniu wpisanego pilota,
moze dopisac do systemu swoj wiasny nadajnik. Aby zapobiec podobnym sytuacjom,
wprowadzona zostata funkcja ‘blokady prostego dopisywania pilotow’, ktéra uniemozliwia
dopisanie pilota bez fizycznego dostepu do przyciskéw odbiornika. Domysinie, blokada ta
jest wytaczona, jednak producent zaleca jej uaktywnienie w przypadku pracy odbiornika w
miejscach o ograniczonym zaufaniu do uzytkownikéw pilotow.

a) Bedac w trybie programowania, nacisna¢ przycisk ‘A’ odbiornika (rys.5.1);

b) Nacisna¢ i przytrzymac przycisk ‘B’ odbiornika (rys.5.H). Dioda statusowa, po ok. 4 sek.
zacznie zmieniac kolor $wiecenia (czerwony - zielony - czerwony - itd.);

c) Nalezy pusci¢ przycisk ‘B’ odbiornika w momencie, gdy dioda statusowa $wieci na
czerwono - blokada witgczona, lub na zielono - blokada wytaczona;

d) Nastapi automatyczne wyjscie z trybu programowania.

Uwagi

® Producent zaleca uaktywnienie blokady w przypadku pracy odbiornika w miejscach
o ograniczonym zaufaniu do uzytkownikéw pilotow;

® Po zakonczeniu programowania odbiornika, nalezy pamietaé¢ o przestawieniu zwory

JP1 w pozycje ‘Normal’, (rys.1).
2.6 Konfiguracja kanatéw odbiornika

Zaréwno kanat C1 jak i C2, mogg pracowac w trybie mono lub bistabilnym.

Niniejsza opcja pozwala na zdefiniowanie trybu kanatu oraz na ustawienie czasu
podtrzymania, w przypadku trybu monostabilnego. Istnieje mozliwos¢ ustawienia czasu
0,5 sekundy oraz od 1 sekundy do 127 sekund (z rozdzielczoscig 1 sekundy) i od 1
minuty do 127 minut (z rozdzielczoscig 1 minuty). Ustawienia fabryczne to: C1iC2 -w
trybie monostabilnym o czasie zatgczenia 0,5 sek. W tej procedurze, swiecenie diody C1
lub C2 oznacza tryb bistabilny kanatu C1 lub C2, natomiast pulsowanie oznacza tryb
monostabilny kanatu.

a) Bedac w trybie programowania nacisng¢ przycisk ‘A’ odbiornika (rys.6.H), wyswietlone
zostang tryby kanatéw C1i C2;
b) W celu rozpoczecia edycji, nacisna¢ przycisk ‘A’ odbiornika (rys.6.H), wyswietlona
zostanie informacja o trybie kanatu C1;
c) Naciskajac krotko przycisk ‘A’ odbiornika, mozna zmieni€ tryb kanatu na przeciwny
(rys.6.8), natomiast naciskajac przycisk 1 lub 2 pilota, przechodzimy pomiedzy
edytowanymi kanatami (rys.6.8);
d) Jezeli istnieje potrzeba zmiany czasu podtrzymania kanatu w trybie monostabilnym
(dioda kanatu pulsuje), nalezy przejs¢ do punktu e);
W celu zatwierdzenia wprowadzonych zmian, nacisng¢ i przytrzymac przez ok. 3 sek.
przycisk ‘A’ odbiornika. Dioda statusowa zapulsuje dwukolorowo i nastapi cofniecie do
poziomu menu, w ktérym prezentowane sa tryby pracy obydwu kanatéw. Nacisniecie
przycisku ‘B’ odbiornika, spowoduje wyjscie z trybu programowania.
e) Dla trybu monostabilnego (dioda kanatu pulsuje), mozna ustawi¢ czas podtrzymania
kanatu:
> Nacisna¢ jednoczesnie przyciski 1 i 2 pilota (rys.6B ) - dioda statusowa zacznie
pulsowac¢ razem z diodg oznaczajacg edytowany kanat;

> Nacisna¢ i przytrzymac przycisk ‘A’ odbiornika (rys.6.8). Diody na chwile zgasna, po
czym ponownie zaczng rowno pulsowac. Nalezy, caty czas trzymajgc wcisniety
przycisk 'A’ odbiornika, odliczy¢ Zgdang liczbe impulséw diody statusowej, po czym
zwolnié przycisk ‘A’ odbiornika (rys.6.H). Dioda sygnalizujaca edytowany kanat
zgasnie, natomiast dioda statusowa bedzie pulsowac jeszcze przez ok. 8sek. Jezeli w
tym czasie zostanie nacisniety ktorys z przyciskéw pilota, wowczas odliczone impulsy
zostang zinterpretowane przez odbiornik jako liczba minut. Jezeli nie zostanie
nacisniety zaden z przyciskow pilota uzywanego w tej opcji, to po 8 sek. dioda
statusowa przestanie pulsowac, a odliczone impulsy zostang zinterpretowane jako
sekundy. Nastagpi automatyczne wyjscie z trybu programowania.

Aby ustawi¢ czas zalaczenia 0,5 sek., po jednoczesnym nacisnigciu przyciskow 1 i 2

pilota, kiedy dioda statusowa zacznie pulsowac, na krétko nacisngé przycisk ‘A’

odbiornika (zwolni¢ przycisk zanim nastapi pierwszy impuls diody).

Zapoczatkowanie edycji czasu

Trzymac i liczy¢ impulsy LED
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@ czas w sekundach
4 l lub
> > IO
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Hg“ o Liczba impulséw LED
° czas w minutach

Rys.6 Konfiguracja kanatéw odbiornika.




Tryb programowania I

Wecisna¢ na ok.. 7 sek.

Rys.7 Formatowanie
pamieci odbiornika.

Rys.8 Widok pilota
czteroprzyciskowego
SPACE z naniesiong,
numeracja przyciskow.

Rys.9 Widok pilota
dwuprzyciskowego
SPACE z naniesiong
numeracjg przyciskow.

2.7 Formatowanie pamieci odbiornika

Formatowanie pamieci odbiornika, polega na nieodwracalnym usunieciu
wszystkich, wpisanych do tej pory pilotéw oraz na przywrdceniu fabrycznej konfiguracji
kanatéw: C1 i C2 w trybie monostabilnym, z czasem zataczenia 0,5 sek.

a) Bedac w trybie programowania, nacisnac i przytrzymac jednoczes$nie przyciski ‘A’ i ‘B’
odbiornika (rys.7) - dioda statusowa zacznie szybko pulsowac (zielono/czerwono);

b) Formatowanie bedzie zakohczone, gdy dioda statusowa przestanie pulsowac
(po ok. 7 sek.), dopiero wtedy nalezy zwolni¢ przyciski odbiornika.

Uwagi

e Jezeli w czasie procedury formatowania chociaz jeden z przyciskow zostanie
zwolniony, formatowanie nie dojdzie do skutku i nastapi wyjscie z trybu

programowania;

® Nalezy pamietaé, ze sformatowanie pamieci odbiornika, spowoduje bezpowrotne
usuniecie z systemu wszystkich wpisanych pilotow;

® Po zakonczeniu programowania odbiornika, nalezy pamieta¢ o przestawieniu

IV. Parametry pilota SPACE

e System zmiennokodowy Keelog®;

e Dwa przyciski sterujgce (wersja SP 4 posiada cztery przyciski), rys.8 i 9;

® Czestotliwosé pracy - 433,92 MHz;
e Zasilanie baterig L1028 23A 12V,
® Zasieg do 150m;

e Skuteczna moc promieniowania 3 mW,
e Temperatura pracy pilota od 0°C do +80°C.

V. Deklaracja zgodnosci WE

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE
Nr 09/2005

Producent: DTM System, ul.Poniatowskiego 28/1, 85-671 Bydgoszcz

Niniejszym deklarujg, 26 wyrob:

Gdblomik radiowy REA325P

Jest zgodny z postanowieniami nastgpujacych dyrektyw WE

["nr dyrektyer 7 il f

R&TTE W spravie Urzadzen radiowych | korcowych urzadzen
telekomunikacyjnych, oraz wzajemnego uznawania ich

|

zgodnogci. i 31 |

fe]

raz zgodny z normami 2 i

nr normy tytut

EN 200 2201 KompatybilncSt elekiromagnelyczna | zagadnienia widma

radiowego (ERM). Urzadzenia malego zasiegu (SRD)

od 256 MHz do 1000 MHz z poziomami macy do 600 mWV.
Czgsc 1. Charaklerystyki techniczne i metody badart

Urzadzenia radiowe do stosowania w zakresie czestotliwoscl

EN 300 2203 Kompatybilngs¢ elektromagnetyczna i zagadnienia widma.

radioweqo (ERM), Urzadzenia bliskisgo zasiegu (SRD)

0d 25 MHz go 1000 MHz z peziamami mocy do 500 miV.

Czesé 3: Zharmanizowana EN zapewniajaca spelnienie

zasadniczych wymagari zgodnie z artykutem 3.2 dyrektywy

R&TTE

Korpatybilnese elektromagnetyczna i zagadmema widma
(ERM). Norma kot

elektromagnetyczne] (EMC) dolyczaca urzadzen i systeméw

radiowych. Cze$¢ 1; Ogolne wymagania techniczne

[EN 301 4881

Urzadzenia radiowe do stosowania w zakresie czestotiiwosci

[ EN 3014893 Kompalybilnogé elekiromagnetyczna i zagadnienia widma

radiowego (ERM). Norma kompatybilnesci

elektromagnetycznej (EMC) dotyczaca urzadzen i systemow

radiowych. Czgs¢ 3: Wymagania szczegolowe dotyczace
urzadzen bliskiego zasiegu (SRD) pracujacych na

l czestotliwosciach pomigdzy 9 kHz i 40 GHz.

Dwie ostatnie cyfry roku, w ktarym naniesiono oznaczenie GE: 05
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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE
Nr 08/2005
Producent: DTM System, ul.Poniatowskiego 28/, 85-671 Bydgoszcz
Niniejszym deklaruje, ze wyrdh

E Nadajnik radicwy serit SPACE SP2/SP4 1

Jest zgodny z postanowieniami nastepujacych dyrektyw WE:

[Cnr dyrektyw tytuf
| R&TTE W sprawie urzadzen radiowych i Kor’\cowych urzadzen
yjnych, oraz wzajem ich
godnosc
Oraz zgodny i normami
nr normy tytat
EN 300 220-1 na i widrma

radiowego (ERM). Urzadzenia matego zasiegu (SRD}
Urzadzenia radiowe do stosowania w zakresie czestotliwosci
od 25 MHz do 1000 MHz 2 poziomarmi mocy do 500 my.
Czgé¢ 1: Charaklerystyki techniczne i metody badan

EN 300 220-3 Kompatybilnos¢ elektromagn na i widma
radiowego (ERM). Urzadzenia bliskiego zasiegu (SRD}
Urzadzenia radiowe do stosowania w zakresie czestolliwoscl
od 25 MHz do 1600 MHz z poziomami mocy da 500 m.
Czes¢ 3: Zharmonizowana EN zapewniajaca spetnienie
zasadniczych wymagan zgodnie z artykutem 3.2 dyrektywy

EN 301 489-1 Kompatybilnos¢ elekiremagnetyczna i Zagadmema widma

M). Nerma
elektromagnetycznej (EMC) dolyczaca urzqdzen i systemow
radiowyeh. Gzast 1: Ogéine wymagania techniczne
Kempatybiinosc elekiromagnetyczna | zagadnienia widma

). Norma kor

elektromagnetycznej (EMC) dotyczaca urzadzen i systeméw
radiowych. Czes6 3: Wymagania szczegolowe dotyczace
urzadzen bliskiego zasiegu (SRD) pracujacych na
czestatliwosciach pormigdzy 9 kHz i 40 GHz

EN 301 489-3

Dwie ostatnie cyfry roku, w ktérym naniesiono oznaczenie GE: 05
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